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Obecné informace

Vazeny zékazniku, zakoupenim motoru GEIGER jste se rozhodli pro kvalitni vyrobek z dilny
GEIGER.

Dékujeme za va$e rozhodnuti a dlivéru, kterou jste nam projevili.

Pfed uvedenim tohoto pohonu do provozu si prosim prectéte nasledujici bezpecnostni pokyny.
Tyto pokyny slouzi k odvraceni nebezpeci a zabranéni Gjmé na zdravi a majetku.

Montazni a provozni navod obsahuje dulezité informace pro montéra, elektrikafe a uzivatele.
Prosim, pfedavejte tento navod dale.

Tento navod musi byt uchovan uzivatelem.

Zaruka

Pfi nespravné instalaci v rozporu s montaznim a provoznim navodem a/nebo pfi stavebnich
Upravach zanika zakonna a smluvni zaruka na vady a odpovédnost za vyrobek.
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Urcené pouziti

Motory fady SOLIDline (GU45...-F11) s elektronickym koncovym vypinanim jsou uréeny pro
bezdratovy i kabelovy provoz rolet, screent a otevienych kloubovych markyz.

Pohony nesmi byt pouzity pro: pohony mfizi, vrat, nabytku, zdvihaci zafizeni.

GU 45 .. . - F1

Rizeni motoru
Hlava motoru

Toc¢ivy moment v Nm

Pramér motoru

GEIGER univerzalni motor

Bezpecnostni pokyny

vyvy

vvyyvwvyy

Varovani: Dulezity bezpeénostni pokyn. Pro bezpe¢nost osob je
dilezité dodrzovat tento pokyn. Pokyny je treba uchovat.

Nedovolte détem hrat si s pevné instalovanymi ovladaci. Dalkova ovladani musi byt
mimo dosah déti.

Zarizeni je treba ¢asto kontrolovat na Spatnou rovnovahu nebo znamky opotrebeni ¢i
poskozené kabely a pruziny, pokud je to relevantni.

Sledujte pohybujici se zavés a drzte osoby v dostatecné vzdalenosti, dokud neni
zavés zcela zavieny.

Pfi ovladani ru¢niho spoustéce s otevienym zavésem bud'te opatrni, protoze muize
rychle spadnout, pokud jsou pruziny nebo pasy uvolnéné nebo poskozené.

Zarizeni neprovozujte, pokud se v blizkosti provadéji prace, napriklad myti oken.
Automaticky ovladana zafizeni odpojte od sité, pokud se v blizkosti provadéji prace,
napriklad myti oken.

Béhem provozu sledujte nebezpeénou oblast.

Pokud se v nebezpeéné oblasti nachazeji osoby nebo predméty, zafizeni
nepouzivejte.

Poskozena zarizeni musi byt do opravy neprodlené odstavena z provozu.

PFi udrzbé a ¢isténi zarizeni vzdy odstavte z provozu.

Je tieba zabranit vzniku mist s nebezpecim skripnuti a stfihu a tato mista zajistit.
Toto zafizeni mohou pouzivat déti od 8 let a starSi a také osoby se snizenymi
fyzickymi, smyslovymi nebo dusevnimi schopnostmi nebo s nedostatkem zkusSenosti
a znalosti, pokud jsou pod dohledem nebo byly pouceny o bezpeéném pouzivani
zarizeni a rozumi souvisejicim rizikiim. Déti si nesmi s timto zafizenim hrat. Cisténi a
udrzbu nesmi provadét déti.

Hodnocena hladina emisniho akustického tlaku je pod 70 dB(A)

Pro udrzbu a vyménu dilt musi byt pohon odpojen od elektrické sité. Pokud je pohon
odpojen pomoci zastréky, musi obsluha z kazdého mista, kam ma pfistup, zkontro-
lovat, Ze zastrcka je stale vytazena. Pokud to neni mozné z diivodu konstrukce nebo
instalace, musi byt odpojeni od elektrické sité zajiSténo zamkem v odpojené poloze
(napf. revizni vypinac).

Krytova trubka pohonu se muize pfi delSim provozu velmi zahfat. Pfi praci na zafizeni
se smi krytova trubka dotykat az po jejim ochlazeni.
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Bezpeénostni pokyny pro montaz

v

Varovani: Dulezité bezpe€nostni pokyny. Dodrzujte vSechny
montazni pokyny, protoze nespravna montaz muize vést k vaznym
zranénim.

PFi montazi pohonu bez mechanické ochrany pohyblivych €asti a zahfivajici se
krytové trubky musi byt pohon instalovan ve vysce minimalné 2,5 m nad podlahou
nebo jinou urovni, ktera umoznuje pristup k pohonu.

Pred instalaci motoru je tieba odstranit vSechny nepotiebné vodice a vSechna
zafizeni, ktera nejsou potfebna pro provoz s pohonem, musi byt vyfazena z provozu.
Ovladaci prvek ruéniho spoustéce musi byt umistén ve vysce pod 1,8 m.

Pokud je motor ovladan vypinaéem nebo tlaéitkem, musi byt tento vypinaé¢ nebo
tla¢itko umisténo v dohledu motoru. Vypinac nebo tlacitko se nesmi nachazet v
blizkosti pohyblivych ¢asti. Instalacni vySka musi byt minimalné 1,5 m nad podlahou.
Pevné instalovana ovladaci zafizeni musi byt umisténa na viditelném misteé.

U zafizeni s horizontalnim vysuvem je nutné dodrzet vodorovnou vzdalenost
minimalné 0,4 m mezi pIné vysunutou pohanénou ¢asti a jakymkoli pevné instalo-
vanym predmétem.

Jmenovité otacky a jmenovity moment pohonu musi byt vhodné pro dané zafizeni.
Pouzité montazni prislusenstvi musi byt uréeno pro zvoleny jmenovity moment.

Pro montaz pohonu jsou nutné dobré technické znalosti a mechanické dovednosti.
Nespravna montaz muze vést k vaznym zranénim. Elektroinstala¢ni prace musi
provadét kvalifikovana osoba podle mistné platnych predpist.

Smi byt pouzity pouze pripojovaci vodice, které jsou vhodné pro dané podminky
prostredi a spliuji stavebni pozadavky (viz katalog pfisluSenstvi).

Pokud zafizeni neni vybaveno pfipojovacim kabelem a zastrckou nebo jinym
prostiedkem pro odpojeni od sité, ktery ma v kazdém pélu Sirku kontaktu odpovida-
jici podminkam prepét'ové kategorie lll pro Gplné odpojeni, musi byt takové odpojo-
vaci zafizeni zabudovano do pevné elektrické instalace podle instalac¢nich predpist.
Pripojovaci vodi¢e nesmi byt instalovany na horkych povrsich.

Zastrcka pro odpojeni pohonu od sité musi byt po instalaci pFistupna.

Poskozené pripojovaci vodi¢e musi byt nahrazeny pfipojovacim vodic¢em GEIGER
stejného typu.

Zarizeni musi byt upevnéno podle montazniho navodu. Upevnéni nesmi byt prove-
deno lepidly, protoZze nejsou povazovana za spolehliva.

Ccz
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6. Navod k montazi
Pied upevnénim je tfeba zkontrolovat pevnost zdiva nebo podkladu.

Pred montazi vzdy zkontrolujte motor na viditelné poskozeni, jako
jsou praskliny nebo oteviené vodice!

Pozor: Pokud ma byt hfidel priSroubovanal/pfinytovana k trubkovému
unaseci, musi byt vzdalenost od konce hridele ke stiredu unasece
zmérfena a na hrideli vyzna€ena.

P¥i vrtani navijeci hfidele nikdy nevrtejte v oblasti trubkového

PFi zasouvani trubkového motoru do hfidele nesmi byt
nasilné zasunut ani upustén do hfidele.

Montaz do rolety:

Upevnéte loZisko motoru na stavajici ep nebo do bocni
&asti.

Motor s vhodnym adaptérem a unaseéem zasunout do
hfidele az na doraz adaptéru hfidele.

Na protéjsi strané zasunout koncovku hfidele.

HFidel s motorem nasadit na klipové loZisko motoru nebo
oto¢né lozisko motoru. Na protéjsi strané vytahnout
koncovku hfidele, dokud ¢ep nezapadne do kuli¢kového
loZiska.

Koncovku hfidele pfiSroubovat k hfideli.

HFidel pFiSroubovat k trubkovému unaseci.

PFipevnit pancif rolety k hfideli.

Alternativné: pouzit montazni plechy pro predokenni
prvky. Nasadit motor. LoZisko zaklapne. Pro uvolnéni:
otogit pruzinovym krouzkem.

Montaz do markyzy nebo screenové rolety:
Motor s vhodnym adaptérem a unasec¢em zasunout do
hfidele az na doraz adaptéru hfidele.

Pfipevnit loZisko motoru k markyze. Motor s latkovou
hfideli nasadit na loZisko motoru a zajistit.

Podle typu hlavy motoru Ize pouzit rizna montazni

feseni:

— Motor se ¢tyfhranem zasunout do ¢tyfhranného
hvézdicového lozZiska a zajistit kolikem

— Motor vioZit do stavajiciho loZiska motoru a zajistit

— Motor vlozit do vhodného klipového loZiska a zajistit
pruzinou nebo oto¢nou pakou

Motor GEIGER SOLIDLine je vhodny pro
hfidele od priméru 50 mm!

www.geiger.de cz 5
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7. Pokyny pro elektrikare

Pozor: Dulezité pokyny k provedeni. Dodrzujte vSechny pokyny,
protoze nespravné provedeni muiize vést ke zni¢eni pohonu a
spinaciho zafizeni.

Prace na servisnich svorkach smi provadét pouze kvalifikovany elektrikar.

Pohony s elektronickym koncovym vypinanim Ize zapojit paralelné.

P¥i paralelnim zapojeni je tfeba dbat na maximaini zatiZzeni spinaciho zafizeni.

Prepinani pfi zméné sméru chodu musi byt provedeno pres vystavu.

Doba prepnuti pfi zméné sméru chodu musi byt minimainé 0,5 s.

U tfifazovych siti musi byt pro ovladani sméru nahoru a dolu pouzit stejny fazovy vodic¢
PVC kabely nejsou vhodné pro zafizeni pouzivana venku nebo vystavena dlouhodobé
zvySenému UV zafeni. Tyto kabely nesmi byt pouzity, pokud mohou pfijit do kontaktu s kovo-
vymi ¢astmi, jejichZ teplota pfesahuje 70°C.

Pripojovaci kabely se zastr¢kami firmy Hirschmann jsou testovany a schvaleny s konektory
firmy Hirschmann.

Aby se zabranilo porucham zplsobenym spojenim, nesmi byt pfivod (referenéni NYM) od
akeniho Elenu/spinace k motoru s elektronickym koncovym vypinanim del$i nez 100 m.

Schéma zapojeni pro kabelové Schéma zapojeni pro bezdratovy
pripojeni rezim
Sit 230V / 50Hz Sit 230V / 50Hz
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8. Pripojeni nastavovaciho spinace

Pro nastaveni koncovych poloh u motoru fady SOLIDIline Ize pouzit
jakykoli nastavovaci spina¢, ktery ma programovaci tla¢itko nebo

umoznuje sou¢asny povel NAHORU/DOLU. V tomto pripadé je treba
misto programovaciho tladitka souc¢asné stisknout tlacitka nahoru a

dold.
Sit:
230V~/50 Hz

=[5
LED |
Tlacitka
) (3 sméru pohybu
v

Program. ‘ Nastavovaci Servisni Pfipoj. vedeni ke koncovému
tlacitko ——/ lkabel M56... svorka vypinani

Nastavovaci kabel pfipoijit k pfivodnimu kabelu motoru (viz schéma zapojeni na zadni strané
nastavovaciho spinace). Pfifazeni sméru otaceni zavisi na montazni situaci pohonu. Poté
pripojit nastavovaci spinac k siti 230 V.

Objednaci cislo nastavovacich spinacti GEIGER

M56F152 s servisni svorkou (D), 5zilovy, vhodny pro SMI
M56F153 s servisni svorkou (CH), 5Zilovy, vhodny pro SMI
M56F154 s servisni svorkou (D), 4Zilovy

9. Nastaveni koncovych poloh u rolet (kabelové pripojeni)
ﬁ DULEZITE: Pohon je ve stavu z vyroby nastaven pro kabelovy provoz.

Mozné nasledujici zptisoby Roleta je Markyza je
montaze: vybavena: vybavena:
A Horni a doIni koncova Koncova lista se zarazkou/s -
poloha s dorazem ochranou proti nadzvednuti
B Horni koncova poloha: Koncova lista bez zarazky/s -
volné nastavitelna / dolni ochranou proti nadzvednuti
koncova poloha s dorazem
C Horni koncova poloha: s Koncova lista se zarazkou/  Pokud Ize ramena pouzit
dorazem / dolni koncova bez ochrany proti nadz- jako doraz
poloha volné nastavitelna vednuti
D Horni a dolni koncova Koncova lista bez zarazky/ ~ Pokud nejsou pouzity zadné
poloha volné nastavitelna bez ochrany proti nadz- dorazy
vednuti

www.geiger.de cz 7
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Zména/smazani koncovych poloh

Zména/smazani koncovych poloh se provadi novym naprogramovanim koncovych poloh

Varianta A: Horni a dolni koncova poloha s dorazem

Pro vyvolani rezimu u€eni koncovych poloh stisknéte tladitko PROG nebo soucasné tlacitka
NAHORU a DOLU, dokud motor nepotvrdi (1x ,Klack-Klack). Rezim ugeni je pfi kazdém

povelu k pohybu signalizovan cuknutim (start-stop-start).

Horni koncova poloha

Tlagitkem NAHORU nebo DOLU posuiite zavés, dokud
nedosahne horniho dorazu a motor se automaticky
nevypne.

Horni koncova poloha je nyni ulozena.

Dolni koncova poloha

Tlagitkem NAHORU nebo DOLU posuiite zavés, dokud
nedosahne dolniho dorazu a motor se automaticky
nevypne.

Dolni koncova poloha je nyni ulozena.

Programovani je dokonéeno a motor presel do normalniho
provozu.

£

iy

Varianta B: Horni koncova poloha volné nastavitelna/dolni koncova po-

loha s dorazem

Pro vyvolani rezimu u€eni koncovych poloh stisknéte tladitko PROG nebo soucasné tlacitka
NAHORU a DOLU, dokud motor nepotvrdi (1x ,Klack-Klack®). Rezim uceni je pfi kazdém

povelu k pohybu signalizovan cuknutim (start-stop-start).

Horni koncova poloha:

Tlagitkem NAHORU nebo DOLU posuiite zavés, dokud
nedosahne pozadované horni koncové polohy. Opravy
pomoci tlagitka NAHORU nebo DOLU jsou mozné.
Stisknéte tlacitko PROG nebo soucasné tlacitka NAHORU
a DOLU, dokud motor nepotvrdi (2x ,Klack-Klack®).

Horni koncova poloha je nyni ulozena.

Klack-

Y
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Dolni koncova poloha
Tlagitkem NAHORU nebo DOLU posurite zavés, dokud ]
nedosahne dolniho dorazu a motor se automaticky

nevypne. ‘
Dolni koncova poloha je nyni ulozena.
Programovani je dokonéeno a motor pfesel do normalniho

provozu. |

i

Varianta C: Horni koncova poloha s dorazem/
dolni koncova poloha volné nastavitelna

Pro vyvolani rezimu u€eni koncovych poloh stisknéte tladitko PROG nebo soucasné tlacitka
NAHORU a DOLU, dokud motor nepotvrdi (1x ,Klack-Klack®). Rezim uéeni je pfi kazdém
povelu k pohybu signalizovan cuknutim (start-stop-start).

Horni koncova poloha
Tlagitkem NAHORU nebo DOLU posurite zavés, dokud _E)
nedosahne horniho dorazu a motor se automaticky

nevypne.

||||A

Horni koncova poloha je nyni ulozena.

Dolni koncova poloha

Tlagitkem NAHORU nebo DOLU posurite zavés, dokud
nedosahne pozadované dolni koncové polohy. Opravy
pomoci tlac¢itka NAHORU nebo DOLU jsou mozné.
Stisknéﬂte tlacitko PROG nebo soucasné tlacitka NAHORU
a DOLU, dokud motor nepotvrdi (3x ,Klack-Klack").

Dolni koncova poloha je nyni ulozena.

Programovani je dokonéeno a motor pfesel do normalniho
provozu.

w
x
=X
Y
2o
Lk

\
iy

Varianta D: Horni i dolni koncova poloha volné nastavitelna

Pro vyvolani rezimu u¢eni koncovych poloh stisknéte tlacitko PROG nebo soucasné tlacitka CZ
NAHORU a DOLU, dokud motor nepotvrdi (1x ,Klack-Klack®). Rezim uceni je pfi kazdém

povelu k pohybu signalizovan cuknutim (start-stop-start).
Horni koncova poloha

Tlagitkem NAHORU nebo DOLU posurite zavés, dokud
nedosahne poZadované horni koncové polohy. Opravy
pomoci tlaéitka NAHORU nebo DOLU jsou mozné.
Stisknéte tlacitko PROG nebo soucasné tlacitka NAHORU
a DOLU, dokud motor nepotvrdi (2x ,Klack-Klack").

Horni koncova poloha je nyni ulozena.
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Dolni koncova poloha

Tlagitkem NAHORU nebo DOLU posuiite zavés, dokud
nedosahne pozadované dolni koncovué polohy. Opravy
pomoci tlagitka NAHORU nebo DOLU jsou mozné.
Stisknéte tlacitko PROG nebo soucasné tlacitka NAHORU
a DOLU, dokud motor nepotvrdi (3x ,Klack-Klack").

Dolni koncova poloha je nyni ulozena.

Programovani je dokon&eno a motor pfesel do normalniho
provozu.

\
iy

©
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10. Nastaveni koncovych poloh u otevienych kloubovych
markyz (kabelové pfipojeni)
c DULEZITE: Pohon je z vyroby nastaven na kabelovy provoz.

Varianta C: Horni koncova poloha s dorazem/dolni koncova poloha volné
nastavitelna

Pro vyvolani reiirpu uceni koncovych poloh stisknéte tlacitko PROG nebo soucasné tlacitka
NAHORU a DOLU, dokud motor nepotvrdi (1x ,Klack-Klack®). Rezim uceni je pfi kazdém
povelu k pohybu signalizovan cuknutim (start-stop-start).

Horni koncova poloha f—
Tlagitkem NAHORU nebo DOLU posuiite zavés, dokud /
nedosahne horniho dorazu a motor se automaticky

nevypne.
Horni koncova poloha je nyni ulozena. ﬁ

Dolni koncova poloha Klack-
Tlagitkem NAHORU nebo DOLU posuiite zavés, dokud 3 @
nedosahne pozadované dolni koncovgé polohy. Opravy &

pomoci tla¢itka NAHORU nebo DOLU jsou mozné. 5 2
Stisknéte tlacitko PROG nebo soucasné tlacitka NAHORU | /;,’7/

a DOLU, dokud motor nepotvrdi (3x ,Klack-Klack®). ;;;’ K

Dolni koncova poloha je nyni ulozena. ) 27 ':
Programovani je dokon&eno a motor piesel do normalniho — SAAAEA o

provozu.

Varianta D: Horni i dolni koncova poloha volné nastavitelna

Pro vyvolani rezimu uceni koncovych poloh stisknéte tlacitko PROG nebo soucasné tlacitka
NAHORU a DOLU, dokud motor nepotvrdi (1x ,Klack-Klack®). ReZim uéeni je pfi kazdém
povelu k pohybu signalizovan cuknutim (start-stop-start).
Horni koncova poloha

Tlagitkem NAHORU nebo DOLU posurite zavés, dokud
nedosahne poZadované horni koncové polohy. Opravy
pomoci tlagitka NAHORU nebo DOLU jsou mozné.
Stisknéte tlacitko PROG nebo soucasné tlacitka NAHORU
a DOLU, dokud motor nepotvrdi (2x ,Klack-Klack").

Horni koncova poloha je nyni ulozena.

Dolni koncova poloha

Tlagitkem NAHORU nebo DOLU posuiite zavés, dokud
nedosahne pozadované dolni koncovﬂé polohy. Opravy
pomoci tlagitka NAHORU nebo DOLU jsou mozné.
Stisknéute tlacitko PROG nebo soucasné tlacitka NAHORU
a DOLU, dokud motor nepotvrdi (3x ,Klack-Klack®).

Dolni koncova poloha je nyni ulozena.

Programovani je dokonéeno a motor presel do normalniho
provozu.

10 ¢z Gerhard Geiger GmbH & Co. KG | 100W3514 CZ V000 0726



11. Pfepnuti na bezdratovy provoz

1. Vychozi stav pohonu z vyroby je kabelovy provoz.

2. Koncové polohy musi byt nastaveny pred pfepnutim na radiovy provoz.

3. Pohon pfijima radiové signaly teprve tehdy, kdyz byl alespon 30 sekund pod napétim pfes
svorky 2 (hnéda) a 3 (ernd) (viz ,Schéma zapojeni radiového rezimu* v kapitole 7).

4. Po 20 sekundach pohon zareaguje 4x ,Klack-Klack“. Napajeni musi byt zachovano. Po
uplynuti 30 sekund dvojitého napajeni se pohon automaticky prepne do radiového rezimu a
tento rezim si trvale uchova i po pferuseni napajeni.

5. Réadiovy rezim Ize opustit pouze zménou zapojeni (viz schéma zapojeni ,kabelové” v kapitole
7) (min. 3 sek. bez napéti) a provede se alespori jeden pohyb pfes spinac.

6. Ukony, které se tykaji vyhradné radiového provozu, naleznete v kapitolach 12 az 14 nebo v
navodu k pouziti radiovych komponent. Pohon signalizuje potvrzeni radiovych komponent
jednim pohybem nahoru/dolu (1x ,Klack-Klack®).

7. Kratké stisknuti tlacitka Nahoru nebo Doll uvede pohon do trvalého pohybu az do nastavené
koncové polohy. Pohyb Ize zastavit stisknutim tlacitka Stop nebo tlacitka opacného sméru.

12. Prvni uvedeni ruéniho ovladac¢e do provozu

Nauceni prvniho vysilace

1. Pfipojte pohon k napajeni. Pohon cvakne (kratky pohyb nahoru a dold) a spusti se v rezimu
uceni. U vicikanalovych dalkovych ovladacu: Vyberte pozadovany kanal.

2. Na dalkovém ovladadi soucasné stisknéte tlagitka NAHORU a DOLU, dokud pohon necvak-

ne. Dalkovy ovladac a pohon jsou propojeny.

Zména sméru otaceni pohonu

1. TlaCitko PAIR stisknéte na min. 5 s. stisknéte. Pohon cvakne.

2. Tlacitko STOPP stisknéte na min. 2 s. stisknéte. Pohon cvakne, smér otaceni pohonu byl
zméneén.

230V

ol-

Pridani dalSiho dalkového ovladaée

1. Na jiz naprogramovaném déalkovém ovladadi stisknéte tlacitko PAIR na min. 5 s. stisknéte.
Pohon cvakne.

2. Na nové programovaném dalkovém ovladaci stisknéte tlacitko PAIR na min. 2 s. stisknéte.
Pohon cvakne, novy dalkovy ovlada¢ byl naprogramovan.

www.geiger.de cz 11
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13.Zména koncové polohy v bezdratovém rezimu

Koncové polohy Ize ruéné ménit v radiovém rezimu. K tomu je potieba sekvence tladitek
na ruénim nebo nasténném ovladaci. Poté Ize zménit vzdy jednu koncovou polohu.

1. Pohon musi byt v pohybu, aby bylo mozné aktivovat rezim uceni.

2. Poté zadavejte tuto sekvenci nepretrzité:

Zastavit Pauza Zastavit Pauza Zastavit Pauza Nahoru+Doli Pauza Zastavit
— — — AV —
1 Sek. 0,5 Sek. 1 Sek. 0,5 Sek. 1 Sek. 0,5 Sek. 2 Sek. 0,5 Sek. 1 Sek.

3. Jezdéte smérem k pozadované koncové poloze. Pohon kratce prerusi jizdu, aby ukazal, ze
je v rezimu uceni.

4. Smér, kterym se pohon po preruseni jizdy* pohybuje, uréuje koncovou polohu, kterou je
tfeba naprogramovat (NAHORU = horni koncové poloha, DOLU = dolni koncova poloha).

5. Jakmile je dosazeno pozadované koncové polohy, zastavte pomoci protilehlého tlacitka.
Jemné doladéni je mozné pomoci tlagitek NAHORU a DOLU.

6. Poté jezdéte v opacném sméru, dokud dvé kratka preruseni jizdy neoznaci uloZzeni posledni
polohy

7. Uceni je dokonceno.

8. V pfipadé potreby opakujte body 1 az 7 pro druhou koncovou polohu.

14. Dalsi funkce

Smazani dalkového ovladace

1. Na dalkovém ovladaci, ktery nemé byt smazan, stisknéte tlacitko PAIR na min. 5 s. stisknéte.
Pohon cvakne.

2. Na dalkovém ovladadi, ktery ma byt smazan, stisknéte tlacitko PAIR na min. 10 s. stisknéte.
Pohon cvakne, dalkovy ovlada¢ byl smazan.

Vymeéna ztraceného dalkového ovladace

1. Pohon na min. 2 s. odpojte od napajeni.

2. Pohon 10 s znovu pfipojte k siti.

3. Pohon na min. 2 s. odpojte od napajeni.

4. Pohon znovu pfipojte k siti. Pohon cvakne.

5. Pokud cvaka vice pohon, které nemaji byt oviadany novym dalkovym ovladacem, je tfeba
je odpojit stisknutim tlacitka STOPP na pfislusném ovladaci. Pohony cvaknou a opusti rezim
uceni.

6. Tlacitko PAIR na novém dalkovém ovladadi stisknéte na min. 2 s. stisknéte. Pohon cvakne,
novy dalkovy ovlada¢ je naprogramovan.

POZOR: Ztraceny dalkovy ovladac¢ je stale ulozen v radiovém modulu
pohonu. Pokud si nejste jisti, kde se tento dalkovy ovlada¢ nachazi,
Ize vSechny ovladace smazat resetovanim radiového modulu do
tovarniho nastaveni.

Resetovani radiového modulu do tovarniho nastaveni

. Pohon na min. 2 s. odpojte od napajeni.

. Pohon 10 s znovu pfipojte k siti.

. Pohon na min. 2 s. odpojte od napajeni.

. Pohon znovu pripojte k siti. Pohon cvakne.

. Pokud cvaka vice pohon(, které nemaji byt resetovany, je tfeba je odpojit stisknutim tlacitka
STOPP na pfislusném ovladaci. Pohony cvaknou a opusti rezim uceni.

. Tlacitko PAIR na jiz naprogramovaném dalkovém ovladadi stisknéte na min. 7 s. stisknéte.
Pohon cvakne jednou po cca 2 s. a podruhé po cca 7 s, radiovy modul pohonu je resetovan
do tovarniho nastaveni.

A WN =

o
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Kopirovani dalkovych ovladaéti bez pohonu

Je mozné zkopirovat funkce jednoho dalkového ovladace

(hlavniho ovladacge) na novy dalkovy ovladac.

Postup je nutné provést pro kazdé tlacitko zvlast.

Novy dalkovy ovlada¢ pfipravit k pfijimani.

1. Sejméte spodni kryt nového dalkového ovladace. Tlacitko
PAIR kratce stisknéte na novém dalkovém ovladaci (A)
pomoci kancelafské sponky nebo podobného pfedmétu. LED

zacne blikat.
2. Do 4 sekund stisknéte tlacitko NAHORU na novém dalkovém

ovladagi (A) a drzte jej stisknuté. LED zacne trvale svitit.
Prenést tlacitko na novy dalkovy ovladac¢

3. Drzte tlacitko na novém dalkovém ovladaci (A) stale stisknuté
a prilozte ¢ela obou ovladacu k sobé (vzdalenost max. 5 mm).

4, Stisknéte tlac¢itko NAHORU na hlavnim dalkovém ovladadi
(B). Jakmile LED na novém dalkovém ovladacdi (A) zeslabne,
je kopirovani tlacitka NAHORU dokon¢eno a miZete obé
tlacitka uvolnit.

Opakujte postup s tlaéitkem STOP a DOLU.

Tvorba skupin u dalkového ovladace s displejem

Na jednom kanalu dalkového ovladace s displejem Ize spojit vice pohonu do jedné skupiny.
Priklad:

Pohon 1 je naprogramovan na kanalu 1, pohon 2 na

kanalu 2 a pohon 3 na kanalu 3. V&echny 3 pohony maji
byt spojeny do skupiny na kanalu 4.
1. Zvolte kanal 1.
2. Tlacitko PAIR stisknéte na min. 5 s. stisknéte. Pohon
cvakne.
3. Zvolte kanal 4.
4. Tlacitko PAIR stisknéte na min. 5 s. stisknéte. Pohon cvakne, prvni pohon byl pfidan do
skupiny.
. Zvolte kanal 2.
. Tlacitko PAIR stisknéte na min. 5 s. stisknéte. Pohon cvakne.
. Zvolte kanal 4.
. Tlacitko PAIR stisknéte na min. 5 s. stisknéte. Pohon cvakne, druhy pohon byl pfidan do
skupiny.
9. Zvolte kanal 3.
10. Tlacitko PAIR stisknéte na min. 5 s. stisknéte. Pohon cvakne.
11. Zvolte kanal 4.
12. Tlagitko PAIR stisknéte na min. 5 s. stisknéte. Pohon cvakne, tfeti pohon byl pfidan do
skupiny.

0o ~NO O

Pokud ma byt pohon 2 ze skupiny opét odebran, postupujte nasledovné:

1. Zvolte kanal 2 .

2. Tlacgitko PAIR stisknéte na min. 5 s. stisknéte. Pohon cvakne.

3. Zvolte kanal 4.

4. TlaCitko PAIR stisknéte na min. 5 s. stisknéte. VSechny pohony ve skupiné cvaknou. Pohon z
kanalu 2 byl ze skupiny odebran.

www.geiger.de cz 13
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15. Detekce prekazek
Pokud je po naprogramovani provedena prvni Uplna, nepferusena jizda z jedné koncové polohy
do druhé, nauci se potfebny kroutici moment.
PFi kazdé dalSi uplné, neprerusené jizdé z koncové polohy do koncové polohy se potfebny
kroutici moment automaticky upravi. Pomalé zmény na zafizeni zplsobené starnutim,
znecisténim, chladem nebo teplem jsou tak automaticky zohlednény. Tento proces probiha pro
oba sméry nezavisle na sobé!
Pokud je pohyb smé&rem NAHORU zablokovan prekézkou, motor se vypne. Smér, ve kterém
byla prekazka rozpoznana, bude zablokovan. Blokace se zrusi, pokud je motor po urcitou dobu
ovladan v opacném sméru. Prekazku je tedy nejprve nutné odstranit, nez bude mozné znovu
ovladat pohyb timto smérem.

16. Korekce koncovych poloh
Pokud je horni koncova poloha nastavena s dorazem (varianta A nebo C), motor se v
budoucnu zastavi pfed dosazenim dorazu, aby se zabranilo mechanickému namahani zavésu.
Kontrola koncové polohy a pfipadna korekce koncové polohy probiha po 5, 20 a poté kazdych
50 cyklech.
Pokud dojde v dtsledku zmény teploty k prodlouzeni zavésu, bude to opraveno pfi pristi
korekci koncové polohy.
Pokud se v disledku zmény teploty objevi zménéné chovani navijeni a zavés narazi na
doraz, dojde k okamzité korekci koncové polohy. Kromé toho bude ¢&ita¢ pro korekci koncové

polohy restartovan.

17.Co délat, kdyz...

Problém
Motor nebézi.

Reseni

* Motor neni zapojen. Zkontrolujte prosim
pfipojeni zéastrcky.

» Zkontrolujte napajeci kabel na pfipadné
poskozeni.

» Zkontrolujte sitové napéti a nechte pFicinu
vypadku napéti zkontrolovat odbornikem.

Ccz

Motor jede misto smérem doli smérem
nahoru.

» Ovladaci vodice jsou prohozené.
Vyménite ovladaci vodice ¢erny/hnédy.

Motor bézi pouze jednim smérem.

* Motor je v koncové poloze. Pustte motor
opac¢nym smérem. V pfipadé potfeby
znovu nastavte koncové polohy.

Po nékolika jizdach se motor zastavi a jiz
nereaguje.

» Motor se pfili§ zahtal a vypnul se. Zkuste to
znovu po pfiblizné 15 minutach chlazeni.

18.Udrzba

Pohon je bezudrzbovy.

14 ¢z

Gerhard Geiger GmbH & Co. KG | 100W3514CZ V000 0726



19. Prohlaseni o shodé

GEIGER

EU prohlaseni o shodé

Gerhard Geiger GmbH & Co. KG
Antriebstechnik

Schleifmihle 6

D-74321 Bietigheim-Bissingen

Popis produktu:

Pohon na zaluzie, pohon na rolety, pohon na markizy

Oznaceni typu:
GJ56.., GR45.., GU45.., GB35.., GB45.., GB59..

Pouzita zasada:

2006/42/EG

2014/53/EU
2011/65/EU+(EU)2015/863+(EU)2017/2102
(EU)2023/826

PouZzité normy:

EN 60335-1:2012

EN 60335-1:2012/AC:2014

EN 60335-1:2012/A11:2014
EN 60335-1:2012/A13:2017
EN 60335-1:2012/A1:2019

EN 60335-1:2012/A14:2019
EN 60335-1:2012/A2:2019

EN 60335-1:2012/A15:2021
EN 60335-1:2012/A16:2023

EN 60335-2-97:2006+A11:2008+A2:2010+A12:2015

EN 62233:2008+Ber.1:2008+Cor.:2008

ENIEC 55014-1:2021

ENIEC 55014-2:2021

ENIEC 61000-3-2:2019+EN IEC 61000-3-2:2019/A1:2021

EN 61000-3-3:2013+EN 61000-3-3:2013/A1:2019+EN 61000-3-3:2013/A2:2022
ETSIEN 301 489-1V2.2.3(2019-11)

ETSIEN 301 489-3V2.1.1(2019-03)

ETSIEN 300 220-2 V3.2.1 (2018-06)

Zmociiovatel dokumentu:
Gerhard Geiger GmbH & Co. KG

Adresa:

Schleifmihle 6, D-74321 Bietigheim-Bissingen

Bietigheim-Bissingen, 19.05.2025 Roland Kraus|(jednatel)

hleifmihle 6 | D-74321 Bietigh
Phone +49(0) 7142 9380 | Fax +49(0>71 42936 230 | info@geiger.de | www.geiger de
Sitz Bietigheim Bissingen | Amtsgericht Stutigart HRA 300591 | UStIdNr. DE145002146
Geiger gs-GmbH | Sitz Bietig nl Stuttgart HRB 300481
Geschiftsfithrer: Roland Kraus, Dr. Bertram Melzig- Thne\\WEEE Rog.Nr. DE47902323

100W1518 cz 0525

Aktualni prohlaseni o shodé najdete na www.geiger.de
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20. Technické udaje

Technické udaje trubkového motoru SOLIDline-SOC (GU45..)
GU4510 GU4520 GU4530 GU4540 GU4550

Napéti 230 V~/50 Hz

Proud 0,47 A 0,63A 0,8A 1,0A 1,0A
Cos fi (cosp) >0,95

Spoustéci proud x1,2

(faktor)

Vykon 105 W 140 W 180 W 220 W 220 W
Tocivy moment 10 Nm 20 Nm 30 Nm 40 Nm 50 Nm
Otacky 16 ot/min 16 ot/min 16 ot/min 16 ot/min 12 ot/min
Stupen kryti P 44

Celkova délka" 519,5 mm 549,5 mm 569,5 mm 589,5 mm 589,5 mm
Provozni rezim S2 4 min S2 5 min S2 4 min S2 4 min S2 4 min
Hladina akustického 39 dB(A) 41 dB(A) 41 dB(A) 43 dB(A) -
tlaku?

Pramér 45 mm

Hmotnost cca 1,90kg cca 2,20kg cca 2,40kg cca 2,70kg cca 2,70 kg
Relativni vihkost okoli suché, nekondenzujici

Skladovaci teplota T=-15°C .. +70°C

" SOLIDIline-COM + 0,5 mm

2 Jdaje o primérné hladiné akustického tlaku slouzi pouze k orientaci. Hodnoty byly naméfeny ve spoleénosti
GEIGER pfi volné zavé$eném pohonu v chodu naprazdno ve vzdalenosti 1 m a zprimeérovany za 10 sekund.
Mé&Feni se nevztahuje na Zadnou specialni zkuSebni normu.

Technické zmény vyhrazeny. Informace o rozsahu okolnich teplot motord GEIGER naleznete na www.geiger.de

21.Pokyn k likvidaci

Ccz Likvidace obalovych materialti
Obalové materidly jsou suroviny a Ize je znovu pouzit. Prosim, zajistéte jejich fadnou likvidaci v
zajmu ochrany Zivotniho prostredi!
Likvidace elektrickych a elektronickych zafizeni.
Elektricka a elektronicka zafizeni musi byt podle smérnice EU sbirana a likvidovana oddélené.

V pripadé technickych dotazl je Vam rad k dispozici nas servisni tym
na tel. ¢isle +49 (0) 7142 938 333.

G E I G E R Gerhard Geiger GmbH & Co. KG
Schleifmihle 6 | D-74321 Bietigheim-Bissingen
T +49 (0) 7142 9380 | F +49 (0) 7142 938 230
ANTRIEBSTECHNIK info@geiger.de | www.geiger.de |
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